SERVOMOTEUR

Rep Nb | Désignation Matiere Observation

1 1 | Boitier PTFE

2 1 | Couvercle supérieur PTFE

3 1 | Couvercle inférieur PTFE

4 1 | Moteur électrique

5 1 | Circuit électronique

6 1 |Potentiomeétre

7 1 | Pignon moteur Z=14, m=0,4 CusSnl12Zn1Pb

8 1 |Roue dentée Z=58/14, m=0,4 CuSnl12Zn1Pb

9 1 |Roue dentée Z=58/14, m=0,4 PA 11

10 1 |Roue dentée Z=58, m=0,4 ; Z=20, m=0.5 PA 11

11 1 | Roue dentée Z=44, m=0,5 PA 11

12 1 |Coussinet & collerette C 6x8x2,5 CuSn8Pb Collé

13 1 |Axederoue9 X5 Cr Ni 18-10

14 1 |Axederoues8etl0 X5 Cr Ni 18-10

15 1 |Palonnier PA 11

16 1 |Chemise X5 Cr Ni 18-10

17 1 |Plague de maintien X5 Cr Ni 18-10

18 1 |Passe fil joint EPM

19 4 | Silentbloc EPM

20 1 | Roulement radial a 1 rangée de billes d6

21 4 |Rivet creux 3-0,3-6 CuZn 15 NF R93-507
22 4 |Vis CLB Z M2,5x40 X5 Cr Ni 18-10 NF E 25-121
23 2 | Vis CLB Z M2,5x5 X5 Cr Ni 18-10 NF E 25-121
24 2 | Joint plat de boitier EPM

25 4 | Joint plat de vis 22 EPM

26 1 |Joint toriqgue 6x8x0,7 EPM
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